UPUTSTVO

@ Hvala vam &to ste kupili klizni vrata otvarat.

@ Molimo vas da procitate i pratite sve upozorenja, mere opreza i uputstva
pre instalacije i koris¢enja.

@ Periodi¢ne provere otvaraca su potrebne da bi se osigurala sigurna upotreba.

@ Cuvajte priru¢nik za buduce koriséenje

| —
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PROVERITE SVOJU KAPIJU

Pre instalacije, molimo vas da se uverite da sama kapija
moZe da se otvara i zatvara glatko i slobodno RUCNO
BEZ OTVARACA KAPIJE.

1. OpSta bezbednost

UPUTSTVO! Nepravilna instalacija ili nepravilna upotreba proizvoda moze izazvati

oStecenje osoba, Zivotinja ili imovine, uvek treba zatraziti pomo¢ kvalifikovanog
osoblja.

* Ovaj proizvod je iskljucivo dizajniran i proizveden za upotrebu koja je navedena u ovoj

dokumentaciji. Svaka druga upotreba koja nije navedena u ovoj dokumentaciji moZe oStetiti proizvod i
biti opasna.

* Fabrika odbija svaku odgovornost za bilo kakve posledice koje proizadu iz nepravilne upotrebe proizvoda,
ili upotrebe koja se razlikuje od one koja se oekuje i koja je navedena u ovoj dokumentaciji.

* Ne instalirajte proizvod u eksplozivnoj atmosferi ili gde postoji opasnost od poplave.

* DA BI SE IZBEGLO oStecenje gasnih, elektri¢nih ili drugih podzemnih komunalnih linija, kontaktirajte
kompanije za lociranje podzemnih komunalija PRE nego Sto kopate.

« Iskljucite elektricnu energiju pre nego Sto izvrSite bilo kakav rad na instalaciji ili odrzavanju.

* Molimo vas da osigurate da napon koji se koristi odgovara napajanju otvaraca kapije
(AC220V+10% 50Hz).

* Da biste osigurali bezbednost, pre instalacije motora, svi potencijalni rizici i izlozene tacke stezanja
kapije moraju biti eliminisani ili zasticeni unapred, i obavezno postavite kraj kapije i zaustavljac kapije na
svakom kraju Sine kako biste sprecili da kapija sklizne sa Sina.

* Nikada ne montirajte bilo koji uredaj koji upravlja motorom kapije na mestu gde korisnik moZe da

dosegne preko, ispod, oko ili kroz kapiju da bi upravljao kontrolama. Ovi uredaji moraju biti postavljeni
najmanje 1.8m od bilo kojeg pokretnog dela pokretne kapije.

* Drzite daljinski upravljac i druge kontrolne uredaje van dosega dece, kako biste izbegli nenameranu
aktivaciju.

* Ako je potrebno, instalirajte infracrvene fotocelije (prodaju se odvojeno) za detekciju prepreka i
sprecavanje povreda ili oStecenja.

* Uputite sve korisnike o sistemima kontrole koji su obezbedeni i o ru¢nom otvaranju u slucaju hitne
situacije.

* Sve 3to nije izri¢ito navedeno u ovim uputstvima nije dozvoljeno i poniSti¢e garanciju.

+ Koristite samo originalne delove za bilo koju operaciju odrzavanja ili popravke. Odbijamo svaku

odgovornost u vezi sa bezbednos¢u automatizacije i ispravnim radom kada se koriste komponente
drugih dobavljaca.



2. Opis proizvoda

PYM-D220G motor je dizajniran kao uredaj za pomeranje kliznih vrata. Nacin rada zupcanika sprecava
vrata da se pomeraju kada je motor iskljucen, tako da nije potrebno koristiti elektri¢ni zakljucavanje.
U slucaju prekida napajanja, korisnik moze koristiti klju¢ za premos¢avanje da otkljuca kvacilo za
ru¢no otvaranije ili zatvaranje vrata.

N
<
365mm 495 210.4
50T
147mm
Dijagram 1
2.1 Lista delova
Motor x1 RHS/LHS Ogranicavac Motor za montazu
Ploca za udarac x2 Srafovi za plo¢u x4
Daljinski
Kontrola Opcionalno
Srafovi za fiksiranje Daljinski X2 Klju¢evi za premo3cavanje x2

ploce za udarac x4




2.2 Lista opcionalnih dodataka (dostupno u velikoj prodavnici)

Zupcasta Sina Fotocelijski senzor

Blic lampa TKM-01

Daljinski 1
Kontrola opcionalna
1
Wifi kontroler Daljinski upravlja¢ ST-01/02/03 Daljinski upravija¢ za pametni telefon

2.3 Tehnicke specifikacije

Kontrola sa kamerom

Izvor napajanja AC 220V
Snaga motora AC 220V
Maksimalno opterecenje 3000KGS
Nazivna snaga 550w
Nazivna brzina 1400RPM

Brzina izlaza 50Rr/mint10%
Brzina kretanja 25cm/s
Obrtni moment izlaza 90 N.m
Modul zupcanika izlaza M=4
Broj zupcanika izlaza Z=23
Udaljenost daljinskog upravljaca PHWHU
Radna vlaznost <85%
Maksimalna vuca 3300N
Buka G%
Klasa zastite B
Radna temperatura motora -20°C ~ +55°C

Pakovanje

Karakteristike otvaraca kliznih vrata
Y6RIWVWDUWDQGVORZVWRS

U standardnoj kutiji

Y$XWRPDWLFFORVLQJIXQFWLRQDGMXVWDEOHIURPWRVHFRQGV
Y7KHUPDOSURWHFWLRQDJDLQVWHQJLQHRYHUKHDWLQ)
Y$QWLSLQFKSURWHFWLRQLQFDVHRIPHHWLQJDQREVWDFOH

Y6LJQDOLQJWKHFXUUHQTORSHUDWLQJVWDWXVRIWKHPDFKLQHRQWKHGLVSOD\
Y$ELOLW\WRVXSSRUWXSWRSFVUHPRWHFRQWUROV

Y3RVVLELOLWAWRFRQQHFWH[WHUQDOEXWWRQVDQGFRQWUROGHYLFHVH)SXVKEXWWRQZLILFRQWUROOHU
radio prijemnik itd).

Y3RVVLELOLW\RISDUWLDORSHQLQJRIWKH]DWHZLWKRXWWKHQHHGWRSHUIRUPTKHIXOOVFRSHRIZRUN
YODQXDOUHOHDVHRIWKHJDWHLQWKHHYHQWRIDODFNRIOPDLQVYROWDJH
Y$GGVPDUWPRGXOHIRU*EOXHWRRWKFRQWURORSWLRQDO



3. Pregled instalacije
3.1 Informacije o podrazumevanju postavki otvaranja kapije
Motor kapije ¢e otvoriti kapiju na desnu stranu kao svoju podrazumevanu postavku (Pogledajte dijagram 2).

Podrazumevana operacija:
Motor montiran na
desnu stranu

Dijagram 2

Ako vasa kapija treba da se otvori iz druge strane (na levo, pogledajte dijagram 3) vas motor treba da bude
montiran na levu stranu kao Sto je prikazano, bice potrebno da prebacite 2 Zice motora (dijagram 10) nasumicno.

Otvaranje na levoj strani:
Motor montiran na

levu stranu
Svi radovi na motoru moraju biti zavrSeni dok je struja isklju¢ena i motor je iskljucen.
Dijagram 3
3.2 Instalirajte motor
Y,QVWDOODWLRQRIMRWRUEDVHSODWH
1. U zavisnosti od veliCine instalacije motora i visine montaZze nosaca, nakon Sto odredite

poziciju instalacije osnovne ploce motora, prvo neka se vijak ugradi ili koristite ekspanzioni vijak da napravite
osnovna ploca fiksirana na dobroj cementnoj osnovi. Pogledajte dijagram 4.

16.5

J
515 70

310
Dijagram 4
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2. Ako je zupcasta reSetka instalirana na vratima, motor se moze fiksirati na nju, koristite imbus klju¢ za rotaciju da iskljucite kvacilo.
pozicija, nakon 3to se zupCanik motora i zupcasta reSetka dobro poklope da odredite poziciju osnovne ploce, zatim uklonite
motor i fiksirajte osnovnu plocu.

Y, INSTALACIJA KAPIJA

1. Postavite otvarac kapije na osnovnu plocu, koristite slucajni odgovarajuci heksagonalni vijak da fiksirate
motor na osnovnu plocu.

2. Odvrnite vijke koji drze poklopac motora, uklonite poklopac motora. Prema dijagramu elektricnog oZi€enja,
poveZite naponski kabl, nakon Sto ga podesite u dobar poloZaj, zatim instalirajte poklopac i koristite vijke da ga fiksirate.

YPRIPREMA ZA INSTALACIJU

Koristeci isporuceni klju¢ za premosc¢avanje otkljucajte kvacilo i izvucite rucicu za ru¢no premoscavanje
(vidi dijagram 5) zatim ru¢no zatvorite kapiju.

Umetnite kljug, rotirajte 90 stepeni Oslobadanje ruke u torziji, pomerite 90 stepeni
. operater kapije Ce biti u stanju oslobadanja
Dijagram 5

YINSTALIRAJTE KAPIJU NA KAPIJU

Svaki deo reSetke ¢e se medusobno povezati sa slede¢im delom (vidi dijagram 6).

Najbolja metoda za instalaciju je prvo zatvoriti kapiju koristeci ru¢no premosc¢avanje, postaviti prvi deo
na zupcanik motora (proverite da li je prvo 100% ravan) zatim fiksirati direktno na kapiju u centru
rupe za fiksiranje reSetke. Sada otpustite fiksiranje i prilagodite razmak izmedu zupcanika motora i
zupcaste reSetke (ostavite razmak od 2-3mm.

Ponovo zategnite i fiksirajte sledece preostale rupe na resetki.

Pomaknite kapiju ru¢no napred i nazad duz instalirane reSetke kako biste osigurali da je razmak izmedu
reSetke i zupcanika dosledan.

Ukljucite slededi deo reSetke u prvi (proverite da li je prvo 100% ravan) zatim fiksirajte direktno na kapiju u
centru rupe za fiksiranje reSetke.

Ponovo pomerite kapiju ru¢no napred i nazad duz instaliranih reSetki kako biste osigurali da je
razmak izmedu reSetke i zupcanika dosledan. Ponovite gornju metodu da zavrsite instalaciju reSetki i

uvek se postarajte da pomerate kapiju ru¢no napred i nazad svaki put kada instalirate josS jedan deo
reSetke.

Ispravka

Resetka 1 refetka

Resetka 1

Dijagram 6




PloCe udarca moraju biti instalirane sada da postave otvorene i zatvorene pozicije za rad motora. One
su fiksirane na zupcasti nosac i trebaju udariti oprugu prekidaca na motoru da postave radni
parametar (vidi dijagram 7).

Koristeci ru¢ni prekidac, otvorite kapiju do Zeljene otvorene pozicije i instalirajte otvoreni udarac, zatim
zatvorite kapiju do Zeljene pozicije i instalirajte zatvoreni udarac (malo podeSavanje kasnije moze biti
potrebno da se postignu najbolji rezultati kada motor bude napajan kasnije).

Dijagram 7

Motor Motor

T =
Opruga je savijena kada je aktivirana

Opruga je ravna kada NIJE aktivirana Motor

Udarac prekidaca Udarac prekidaca

Y7\SLFDOLQVWDOODWLRQOD\RXW

Dijagram 8
T~ 1 Zatvarat kapije (opciono) 2 Fotocelijski senzor (opciono) 3 Motor kapije
4 Vodilica (opciono) 5 Blic lampa (opciono) 6 Zupcasti nosac (opciono)
7 ogranicavajuca plota 8 zatvarac kapije (opciono)
’\ 6
\4




4. Povezivanje napajanja

UPUTSTVO! NIKADA ne povezujte otvarac vrata na uti¢nicu pre nego Sto su sve instalacije zavrSene.

Koristite samo AC struju kao izvor napajanja

DO ®6 ©®O
IR R°1"
L|N||_®_||U vV W

Power Lamp Motor

220V/110V
L1

Dijagram 8

5. Uputstvo za kontrolnu plocu

Tehnicki parametri 1.

Napajanje: AC 220V 2.

Snaga: 250W

3. Primena: AC trofazni asinhroni otvarac kliznih vrata 4.
Daljinski upravljac: Gigantski prilagodeni kod 5. Memorija
daljinskog upravljaca: max podrska 128 kom.

Napomena: Nakon Sto korisnik isklju¢i napajanje za kontrolnu ploc€u, zbog postojanja velike kapacitance
ploce, bice preostale struje, molimo vas da ne dodirujete izloZene Zice ploce direktno.

5.1 Uputstvo za terminal i dugmad

|
=l f- -0

D3

Ogranicavac

Digitalni displej

D8
D9
D10

- H]

EGB-16A

Operacija za PCB

Podesavanje funkcije/ucenje
daljinskog upravljaca/Uparivanje
sa pametnim modulom

Dijagram 9




Sledece funkcije se odnose na raspored kontrolne table na slici.
18&2. Napajanje: koris¢eno za povezivanje sa AC 220V napajanjem.

3&4. Lampa: koriSéena za povezivanje sa trepéu¢om svetloS¢u, izlazni napon je
AC 220V. 5&6&7. Motor: koriS¢en za povezivanje sa zicom motora kliznih vrata.

8.VCC: DC 12V izlaz koriS¢en za povezivanje sa spoljnim uredajima,
max 100mA. 9.COM: koris¢en za povezivanje sa COM terminalom ili
GND. 10.Ph: koris¢en za povezivanje sa fotocelijskim senzorom.
11.Pokreni: To je prekidac za kontrolu jednim dugmetom za upravljanje vratima u ciklusu "otvori - stani - zatvori - stani - otvori".
12.COM: koriS¢en za povezivanje sa COM terminalom ili GND.
13.Zatvori: koris¢eno za povezivanje sa bilo kojim spoljnim uredajima koji ¢e raditi na zatvaranju vrata.
14.0tvori: koriS¢eno za povezivanje sa bilo kojim spoljnim uredajima koji ¢e raditi na otvaranju vrata.
15.ANT: veza za antenu.
16.UCI: To je za programiranje/uklanjanje daljinskog upravljaca.
17.DEC/SMART: To je za smanjenje podeSavanja podataka i dodavanje inteligentnog uredaja.
18.FUN: Koris¢eno za ulazak u podeSavanje menija i potvrdu podataka.
19.INC/START: To je za povecéanje podeSavanja podataka i postavljanje rezima kontrole jednim dugmetom.
5.2 LED indikator
D1: Uputstva za izlazni signal fotocelijskih senzora
LED Uklju€eno (Plava): Detekcija fotocelijskih senzora, ako postoji prepreka kada su vrata zatvorena, motor Ce stati.

radi. LED Iskljuceno: Detekcija fotocelijskih senzora, nema prepreka.
D2: LED Uklju€eno (Plava): Aktivira start terminal.
D3: LED Ukljuceno (Plava): Aktivira terminal za zatvaranje.
D4: LED Uklju€eno (Plava): Aktivira terminal za otvaranje.
D5: Indikator za rad pametnog modula.
D6: LED Uklju€eno: tabla sa uklju¢enim napajanjem.
D7: Indikator za u€enje/Brisanje daljinskog upravljaca.
D8: Ogranicava prekidac za zatvaranje vrata.

LED Uklju¢eno :  Vrata nisu potpuno zatvorena. LED Iskljuceno. : Vrata su potpuno zatvorena.
D9: Ogranicava prekidac za otvaranje vrata.

LED Ukljuteno :  Vrata su potpuno otvorena. LED Isklju¢eno. : Vrata nisu potpuno otvorena.

D10: Upozoravajuca svetlost trepce.

5.3 Dijagram Zica kontrolne table.

Y,QVWDOOWKHPRWRULQWKHULJKWVLGHRI)DWH

ONCNONONONONO
T

L|N||_®_||U vV w

Power Lamp Motor
3
2l S gl
| o] m
> m
N - Dijagram 10
Terminal ® , ®i @je za povezivanje sa motorom.

Kada Zelite da instalirate motor na levoj strani vrata, molimo vas da udete u meni digitalnog prikaza da
postavite vrednost parametra J2 sa 0 na 1 i postavite vrednost F1 saOna 1.

8




Y&RQQHFWZLWKIODVKODPS

Flashing light
Dijagram 11
Terminal @i @je za povezivanje sa fleS lampom .

Y&RQQHFWZLWKSKRWRFHOOVHQVRU

ph| Il @
Start| 1 ©
Com| ] ®

:

Vee| [l @
com|f]©
lose| ] @
Open I ®
ANTII®

Jumper
——1—Jood]

=] =] b

Dijagram 12

X

PoveZi terminal sa “COM " fotocela RX.
PoveZi terminal @9sa “OUT " fotocela RX.
Povezi terminal (8)sa "+ " fotocela RX i TX.
PoveZi terminal @sa “- “ fotocela RX i TX.

Y&RQQHFWZLWKVWDUWWHUPLQDO
Start terminal se koristi za povezivanje sa nekim spoljnim uredajima, kao $to su dugme, zZi¢ni tastatur, prijemnik
itd. Kontrolni ulaz je u rezimu “ otvori-stop-zatvori-stop-otvori .

®O006O6a6
YU E £ ¥ E ¢ £
>s 8¢5 83z
wv) O 0 <
Terminal P{i je za povezivanje sa dugmetom.
Napomenal! Ako poveZete zi¢ni tastatur, itd. uredaje, molimo vas da se poveZete i sa® Vcci ©® comda dobijete napajanje.

9



Y&KONNFWZLWKRSHQFORVH)DWHGHYLFH

Otvorite uredaj za

kapiju: Terminal je za napajanje dugmeta.
Terminal i je za povezivanje sa uredajem.
Zatvorite uredaj za

kapiju: Terminal je za napajanje dugmeta.

Terminal i je za povezivanje sa uredajem.

6.Kako programirati ili obrisati daljinski

Y3URJUDPWKHUHPRTE3UHVVOHDUQEXWWRQIRUDWOHDVWVHFRQGDQGWKHQUHOHDVHWKH/('LQGLFDWRU
¢e se upaliti. Sada korisnik treba da pritisne dugme na daljinskom upravljacu, uz kratki zvu¢ni signal,  5to znaci
da je uCenje koda uspesno, digitalni LED ¢e pokazati koli¢inu naucenih daljinskih upravljaca.

Nakon Sto korisnik pritisne dugme za ucenje, u roku od 8 sekundi, ako kontroler ne primi signal sa
daljinskog, LED indikator kontrolera ce se iskljuciti i izaci iz rezima ucenja koda.

Napomena: Zbog toga Sto digitalni displej moze prikazati samo dva digitalna broja, ako je kontroler
vec naucio viSe od 99 daljinskih upravljaca, od 100. daljinskog, digitalni displej ¢e prikazati A da
zameni desetice i stotine. Na primer, 100. daljinski ¢e prikazati A0, a 101. daljinski ¢e prikazati A1.
Ako je kontroler ve¢ naucio viSe od 109 daljinskih upravljaca, od 110. daljinskog, digitalni displej ¢e
prikazati b da zameni desetice i stotine. Na primer, 110. daljinski ¢e prikazati b0. A 120. daljinski ¢e
prikazati CO.

Maksimalni kapacitet: 128 daljinskih upravljaca. Ako digitalni displej prikaze “- -” uz kratki zvu¢ni
signal 5 puta, to znaci da ne moze nauditi viSe daljinskih upravljaca.

Y(UDVHWKHUHPRWH3UHVVDQGKROGTKHOHDUQLQJEXWWRQIRUVHFRQGVZKLOHWKHXVHUKHDUVWKH

zvuclni signal sa dugim tonom, otpustite dugme, a digitalni displej ¢e pokazati “00". Sada svi daljinski ne
mogu kontrolisati kapiju.

10



7.Kako koristiti daljinski za upravljanje otvara¢em vrata

Svaki daljinski ima 4 dugmeta, moze ih postaviti sa razli¢itim radnim reZzimima
nezavisno kroz meni digitalnog prikaza L1, L2, L3 i L4, 0: Nema funkciju.

1: Otvori-Stop-

Zatvori... 2: PeSacki

rezim 3: Samo otvori.

4: Samo zatvori. 5:

Samo stop.

6: Iskljucite automatsko zatvaranje putem daljinskog.

8.0pis funkcije kontrolne table

Stavka

Nakon 3to se kontrolna tabla ukljuci, zvucnik ¢e se oglasiti, a digitalni prikaz ¢e
prikazati broj modela i verziju, a LED indikator statusa ¢e se upaliti.

Ukljucite napajanje

Novi instalirani motor treba da izvrsi u€enje automatskog putovanja
jednom pre nego 3to se visoke i niske brzine mogu normalno dodeliti.

Nakon zavrSetka ucenja automatskog putovanja, motor vrata ce
automatski dodeliti visoku i sporiju brzinu. Visoke i sporije brzine za
otvaranje i zatvaranje mogu se postaviti kroz meni digitalnog prikaza.
1. Pre nego 3to zapocnete ucenje automatskog putovanja, vrata moraju biti potpuno zatvorena.

2. Udite u meni, izaberite Pr, postavite 5 i potvrdite da zapo¢nete ucenje automatskog putovanja.

Uzenje automatskog putovanja 3. Vrata ¢e se automatski otvarati i zatvarati sporom brzinom kako bi
zapamtila vreme putovanja. 4. Brzina spore brzine za otvaranje i zatvaranje
odvojeno kroz meni. Sto je veca vrednost, to je sporija brzina.

5. Tokom procesa ucenja automatskog putovanja, ako dode do bilo kakve
kontrole, kao Sto su RF kontrola, okida¢ peSackog terminala, okidac sigurnosnog
snopa itd., uenje automatskog putovanja ce biti prekinuto i operacija ucenja
treba ponovo da se pokrene. Ako ucenje automatskog putovanja ne uspe na pola,
zvunik e se oglasiti dva puta, a uCenje Ce trajati duze ako je ucenje uspesno.

Napomena: Ako je Pr postavljen na 10, moZete takode uci u u€enje automatskog putovanja, ali u ovom
trenutku ¢e raditi sa visokom brzinom postavljenom u meniju. Preporucuje se da izaberete 5 da koristite sporiju
brzinu za ucenje putovanja. Nakon u€enja automatskog putovanja na sporoj brzini, ako primetite da visoka i
spora brzina

Nakon zavrSetka u€enja automatskog putovanja, otvarac vrata ¢e automatski postaviti

Podesavanje vremena vreme rada na sporoj brzini za otvaranje i zatvaranje od 0 - 5 nivoa. Sto je vedi

rada na sporoj brzini
vrednost, to je duZe vreme rada na sporoj brzini. 0 znaci da nema vremena rada na sporoj brzini.

Pode3avanije brzine Otvarac vrata moZze postaviti visoku i sporiju brzinu za otvaranje i zatvaranje od O -
rada za otvaranje i 5 nivoa. Sto je veca vrednost, to je duZe vreme rada na visSoj brzini. Ako prilagodite
zatvaranje brzinu rada, molimo vas da ponovo izvrSite uenje automatskog putovanja.

Funkcija prekoracenja struje moZe postici zastitu od udarca
automobila. Dok se vrata otvaraju, detektuje prekoracenje struje
Prekoratenje struje i staje. Ako se vrata zatvaraju i detektuje prekoracenje struje,
korisnik moZe postaviti razlicite reZime odgovora kroz meni A9.
0: vratiti se na otvorenu poziciju. 1: vratiti se da otvori vrata na 1
sekundu. 2: 1: vratiti se da otvori vrata na 3 sekunde. 3: stani.
PodeSavanje prekoracenja struje za otvaranje i zatvaranje vrata kroz meni digitalnog prikaza.
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Nacin prekidaca limita

Nacin sigurnosnog snopa

Tajmer za automatsko
zatvaranje za potpuno
otvaranje

Nacin trepc¢uce lampe

Zastita motora

PodeSavanje
startnog terminala

PodeSavanje
otvorenog terminala

1. Kada je kapija potpuno otvorena/zatvorena i aktivira prekidac limita,
motor ¢e automatski stati.
2. Kontrolna tabla podrzava rad sa NO i NC prekida¢em limita i moZe postaviti
nacin prekidaca limita NO i NC putem menija digitalnog prikaza.
3. Kontrolna tabla moze promeniti pravac limita putem menija digitalnog prikaza.
Kada digitalni prikaz pokaZze “Lr" to znaci da prekidac limita detektuje gresSku (greska limita).
Proverite da li je ogranicivac oStecen ili u loSem kontaktu, ili da li normalno
otvoren i normalno zatvoren nacin (meni FO) postavljen od strane sistema ne odgovara stvarnom

tipu prekidaca limita.

Nacin sigurnosnog snopa moZze se odabrati putem menija F2,
podrazumevani nacin je 1, to je normalan otvoreni nacin.

1. Dok se kapija zatvara, ako infracrveni signal naide na prepreku, kapija ce
odbiti da se otvori.

2. Ako se postavi tajmer za automatsko zatvaranje nakon potpunog otvaranja, kapija ¢e se automatski zatvoriti.
3. Ako signal sigurnosnog snopa postoji, radnja zatvaranja kapije nece biti
izvrSena i vreme odbrojavanja ¢e uvek biti resetovano.

1. Funkcija automatskog zatvaranja se aktivira samo nakon Sto je kapija potpuno otvorena.

2. Tajmer za automatsko zatvaranje za potpuno otvaranje moze se postaviti putem menija digitalnog prikaza.

3. Kada tajmer za automatsko zatvaranje po¢ne da odbrojava, STATE LED (e trepnuti jednom
svake sekunde.

4. Daljinski taster moZe se postaviti da otkaze komandu za automatsko zatvaranje jednom.

5. Napomena: Otkazivanje samo otkazuje ovaj put, a kapija moZe biti automatski zatvorena
sledeci put kada bude potpuno otvorena.

Meni digitalnog prikaza moZze postaviti nacin rada lampe.

Nacin 0: Trepc¢uca svetlost i motor Ce raditi i stati u isto vreme. Nacin 1:
Trepcuca svetlost ¢e se iskljuciti 30 sekundi nakon Sto motor stane.

NAPOMENA: Bez obzira na to da li odaberete nacin 0 ili nacin 1, kada je
kapija na tajmeru za automatsko zatvaranje, lampa ce se takode upaliti.

Cim motor neprekidno radi duze od 120s,
motor ¢e automatski prestati da radi kako bi zaStitio motor.

Startni terminal moZe se postaviti sa razli¢itim funkcijama
putem menija digitalnog prikaza.

0: Potpuno otvoreno-Stop-
Zatvori......(fabrika podrazumevano) 1:
PeSak Otvoreno-Stop-Zatvori. 2: Samo
otvoreno. 3: Samo zatvoreno. 4: Samo
stop.

Otvoreni terminal moZe se postaviti sa razlicitim funkcijama
putem menija digitalnog prikaza.

0: Potpuno otvoreno-Stop-
Zatvori...... 1: PeSak Otvoreno-
Stop-Zatvori. 2: Samo
otvoreno.(fabrika
podrazumevano). 3: Samo
zatvoreno. 4: Samo stop.
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PodeSavanje
zatvorenog terminala

PeSacki rezim

AZurirajte sistem
kontrolne ploce
putem USB uredaja

Pametan modul
(opciono)

Zatvoreni terminal moZe se podeSavati sa razlicitim funkcijama
putem menija digitalnog prikaza.
0: Potpuno otvoreno-Stop-

Zatvoreno...... 1: PeSacki otvoreno-
Stop-Zatvoreno. 2: Samo otvoreno.

3: Samo zatvoreno.(fabrika
podrazumevano) 4: Samo stop.

Daljinski taster i peSacki terminal mogu aktivirati peSacki rezim, kapija e se
delimic¢no otvoriti, a zatim stati, ne potpuno otvoriti. Ovaj rezim je pogodan za
korisnike koji ulaze i izlaze. PeSacki rezim radi sa “otvoreno-stop-zatvoreno-stop...”

Tajmer automatskog zatvaranja nakon pesackog reZima moze se podesiti putem menija digitalnog prikaza.

1.Pre nego Sto aZurirate sistem, molimo vas da potvrdite da li je dokument na U disku FAT32 ili ne.
Ako nije, molimo vas da formatirate U disk kao FAT32.

2.Kopirajte datoteku za aZuriranje u korenski direktorijum U diska i nazovite je

EGB-16A.bin.

3. Umetnite U disk u modul za aZuriranje, a zatim poveZite modul za aZuriranje sa

USB portom.

4. Udite u meni, izaberite Pr i postavite 5, i potvrdite. U ovom trenutku, sistem ¢e

se ponovo pokrenuti, digitalna cev ¢e prikazati UP, a aZzuriranje ce poceti. Nakon Sto se azuriranje
zavrsi, ponovo ¢e se automatski pokrenuti.

1. Programirajte 2.4G predajnik: Kratko pritisnite DEC/Pametni taster, zvucnik ¢e
zvucati jednom, pametna LED indikatorska lampica ¢e se upaliti, u¢i u rezim programiranja.
Prenesite 2.4G signal, ako LED indikator trepce dva puta i ostane upaljen,
Sto znadi da je programiranje uspeSno. U suprotnom, nakon 8s e izadi iz
rezima programiranja automatski.
2. 2.4G rezim kontrole: dok rezim prima 2.4G signal, on ¢e
otvoriti kapiju jednom.
3. Dodajte Bluetooth uredaj: Otvorite XHouse IOT aplikaciju, udite u rezim dodavanja uredaja,
i izaberite Bluetooth uredaj.
Izaberite pravi Bluetooth uredaj, pritisnite dugme za dodavanje. (Rezim Bluetooth uredaja
broj je XHOUSE_092BLE_XXXXXX XXXXXX je njegov serijski broj).
4. Rezim kontrole Bluetooth uredaja: U aplikaciji postoje tri dugmeta, uklju€ujuéi otvoreno,
zatvoreno i stop.
5. Inicijalizujte Bluetooth uredaj: Drzite pritisnut 2.4G taster oko 5s, dok Cujete
zvucnik zvoni dva puta, otpustite taster, operacija je zavrsena.
6. Vracanje Bluetooth uredaja na fabricka podeSavanja: DrZite pritisnut 2.4G taster oko 10s, dok Cujete
zvucnik zvoni sa dugim tonom, otpustite taster. Nakon toga, modul
e obrisati sve 2.4G predajnike i inicijalizovati Bluetooth uredaj.
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9. PodeSavanje menija digitalnog prikaza kontrolne table

@ Pritisnite i drzite dugme [FUN] 3 sekunde, a digitalni prikaz ¢e pokazati “A0”, zatim otpustite dugme,
sada se meni moZe postaviti na [INC/START] i [DEC/SMART] za povecavanje i smanjivanje brojeva ili vrednosti.
@ Nakon pode$avanja vrednosti, pritisnite dugme [FUN] da sacuvate podatke, a zvu¢nik ¢e jednom zvuéati da pokaze

da je skladiStenje uspesno.

@ Nakon zavretka podesavanja menija, pritisnite dugme [LEARN] da izadete iz pode$avanja menija i zatvorite prikaz.

Opis funkcije stavke Vrednost Fabrika podrazumevano Objadnjenje

PodeSavanje otvaranja preopterecenja

Podesavanje otvaranja pri velikoj brzini, §to je veca vrednost,

reopterecenja pri velikoj ~ i 10 . .
AO Erzinﬁ) ya privetel 0~20 nivo teZe je motoru da se zaustavi.
Podesavanje vrednosti od 0-20.
PodeSavanje zatvaranja preopterecéenja
Zatvaranje preopterecenja . i ikoi ini $toi .
A1 0~20 nivo 10 pri velikoj brzini, Sto je veca vrednost,

podesavanije pri velikoj brzini teZe je motoru da se zaustavi.
PodeSavanje vrednosti od 0-20.

PodeSavanje otvaranja preopterecenja

Otvaranje preopterecenja . pri velikoj brzini, 5to je veca vrednost,
A2 L T 0~20 nivo 6 . ;
pode3avanje pri sporoj brzini teZe je motoru da se zaustavi.
PodeSavanje vrednosti od 0-20.
PodeSavanje zatvaranja preopterecenja
Zatvaranje preopterecenja . ri velikoj brzini, Sto je veca vrednost
A3 ST mm 0~20 nivo 6 pT1 VETIKO) 1 520) \ '
podesavanje pri sporoj brzini teZe je motoru da se zaustavi.

PodeSavanje vrednosti od 0-20.

Sto je veca vrednost, duze ¢e

A8 Osetljivost na preopterecenje 0-3 nivo 0 vreme detekcije preopterecenja
je. PodeSavanje vrednosti od 0-3

PodeSavanje reakcije preopterecenja
vrata: 0: Vratiti se do kraja.

A9  Reakcija preopterecenja za zatvaranje  0-3 0 1: Vratiti se 1 sekundu i stati. 2:
Vratiti se 3 sekunde i stati. 3:
Stati

Koristi se za podeSavanje vremena
sporog rada otvaranja vrata, vrata
¢e raditi sporom brzinom unutar

0-5 nivo 2 ovog podeSavanija, a zatim predi na
veliku brzinu sa preostalim
putovanjem. PodeSavanje od 0-5
sekundi.

Pode3avanje vremena sporog rada

BO ;
za otvaranje

Koristi se za podeSavanje vremena
sporog rada zatvaranja vrata, vrata e
PodeSavanje vremena sporog rada - . 5 raditi sporom brzinom unutar ovog
za zatvaranje podeSavanja, a zatim preci na veliku
brzinu sa preostalim putovanjem.
PodeSavanje od 0-5 nivo.

B1
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Opis funkcije stavke Vrednost Fabricki podrazumevani Objasnjenje

Tajmer za automatsko zatvaranje za potpuno . PodeSavanje od 0-99 sekundi, 0 znaci
co ) 0-99 sekundi J . ‘
otvaranje 0 Nema automatskog zatvaranja za potpuno otvaranje.
. o ) ) . Podesavanje brzine visoke brzine za
DO Podesavanije visoke brzine za otvaranje 0-5 nivo 2

otvaranje, podeSavanje od 0-5

PodeSavanje brzine visoke brzine za

D1 Pode3avanije visoke brzine za zatvaranje 0-5 nivo 2
zatvaranje, podeSavanje od 0-5
. ) ) ) . PodeSavanje brzine spore brzine za
D2 PodeSavanje spore brzine za otvaranje 0-5 nivo 2 . . .
otvaranje, podeSavanje od 0-5
. ) ) ) . Podesavanje brzine spore brzine za
D3 Podesavanje spore brzine za zatvaranje 0-5 nivo 2
zatvaranje, podesavanje od 0-5
EO Pesacki rezim 0-15 sekundi 6 0 znac¢i Nema peSackog reZima.
Tajmer za automatsko zatvaranje . 0 znaci Nema automatskog zatvaranja
E1 ‘o 0-99 sekundi 0 o
za peSacki rezim za peSacki rezim
FO  ReZim prekidaca limita 0-1 0 0: NCrezim.1 : NO rezim.
F1 Prebaci pravac limita 0-1 0 0: Podrazumevani pravac. 1: Prebaci pravac.
F2 ReZim sigurnosnog snopa 0-1 1 0: NCreZzim.1 : NOrezim.
0: Trepc€uca svetlost i
motor Ce raditi i stati u
F3 ReZim trepcuce lampe 0-1 0 isto vreme.
1: Trepcuca svetlost ce se iskljuciti
30 sekundi nakon $to motor stane.
0: Potpuno Otvoreno-Zatvori
-Zatvori...... 1: PeSacki
GO  Podesavanje startnog terminala 0-4 0 Otvoreno-Zatvori-Zatvori. 2:
Samo otvori. 3: Samo
zatvori. 4: Samo stani.
0: Potpuno Otvoreno-Zatvori
-Zatvori...... 1: PeSacki
G2 Podegavanje terminala za otvaranje 0-4 2 Otvoreno-Zatvori-Zatvori. 2:
Samo otvori. 3: Samo
zatvori. 4: Samo stani.
0: Potpuno Otvoreno-Zatvori
-Zatvori...... 1: PeSacki
G5 Podesavanje terminala za zatvaranje 0-4 3 Otvoreno-Zatvori-Zatvori. 2:
Samo otvori. 3: Samo
zatvori. 4: Samo stani
I Udaljenost reakcije zaustavljanja 0-5 0 PodeSavanje od 0-5. Sto je veéa vrednost
u visokoj brzini je, to Ce kapija naglije stati.
2 Prebaci rad motora 0-1 0 0: Podrazumevani pravac.
pravac 1: Prebaci pravac
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5. Kada je kapija potpuno zatvorena, digitalni displej ¢e prikazati “LC"

6. Kada motor dostigne maksimalno vreme rada, digitalni displej ¢e prikazati “EC"

7. Kada motor aktivira prekomernu struju pri velikoj brzini, digitalni displej ¢e prikazati “OH" .
Kada motor aktivira prekomernu struju pri sporoj brzini, digitalni displej ¢e prikazati “OL" .

8. Nakon Sto je fotocelija aktivirana, digitalni displej ¢e prikazati “PH"

9. Nakon Sto je PED reZim aktiviran, digitalni displej ¢e prikazati “Pd”

10.Nakon 5to je zastita motora aktivirana, digitalni displej ¢e prikazati “HE”

11. Kada je prekidac za ogranicenje pokvaren ili ima gresku, digitalni displej ¢e prikazati “Lr"

12. Otkazi automatsko zatvaranje, digitalni displej ¢e prikazati "CC"
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Opis funkcije stavke Vrednost Fabricki podaci Objasnjenje

0: Nema funkciju. 1:
Otvori-Stop-Zatvori.
2: Pesacki rezim.

3: Samo otvori. 4:

Samo zatvori. 5:

Samo stop.

Funkcija dugmeta A
L1 (Daljinsko upravljanje) 0-6 1

6: Isklju¢i automatsko zatvaranje putem daljinskog.

0: Nema funkciju. 1:
Otvori-Stop-Zatvori.
2: PeSacki rezim.

3: Samo otvori. 4.

Samo zatvori. 5:

Samo stop.

Funkcija dugmeta B
L2 (Daljinsko upravljanje) 0-6 0

6: Isklju¢i automatsko zatvaranje putem daljinskog.

0: Nema funkciju. 1:
Otvori-Stop-Zatvori.
2: Pesacki rezim.

3: Samo otvori. 4:

Samo zatvori. 5:

Samo stop.

Funkcija dugmeta C _
L3 (Daljinsko upravljanje) 0-6 0

6: Isklju¢i automatsko zatvaranje putem daljinskog.

0: Nema funkciju. 1:
Otvori-Stop-Zatvori.
2: PeSacki rezim.

3: Samo otvori. 4:

Samo zatvori. 5:

Samo stop.

Funkcija dugmeta D _
L4 (Daljinsko upravljanje) 0-6 6

6: Iskljuci automatsko zatvaranje putem daljinskog

PodeSavanje od 0-10. PodeSavanje 5 ¢e
pokrenuti ucenje automatskog

. L ) putovanja sporom brzinom. Pode3avanje
Pr Pokreni automatsko ucenje putovanja  0-10 0 10 ¢e pokrenuti uenje automatskog

putovanja velikom brzinom.

0 znac¢i Nema ucenja automatskog putovanja.

PodeSavanje od 0-10.

PodeSavanje 5 ce pokrenuti
Pr Pokreni automatsko u¢enje putovanja  0-10 0 nadogradnju sistema.

0 znac¢i Nema nadogradnje sistema.

PodeSavanje od 0-10. Pode3avanje 5 ¢e pokrenuti
Po Fabricko resetovanje 0-10 0
resetovanje operacije. 0 zna¢i Nema resetovanja.

Informacije o digitalnom prikazu kontrolne table

1. Kada se kapija pocne otvarati, digitalni prikaz ¢e pokazati “OP”

2. Kada se kapija pocne zatvarati, digitalni prikaz ¢e pokazati “CL"

3. Nakon Sto kapija prestane da se pomera, digitalni prikaz ¢e pokazati “--"
4. Kada je kapija potpuno otvorena, digitalni prikaz ¢e pokazati “LO"
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10. Uputstvo za pametni modul

Pretrazite “XHouse IOT” i preuzmite ga sa Google Play-a ili App Store-a

PREU MI
\ GA
3 |

v

ZA Android i IOS

Y2UVFDQWKLV45FRGHIRUGRZQORDG$33%+RXVH,27'DQGLQVWDOOLW5H)LVWHUWKHDFFRXQWIRU
“XHouse IOT" i prijavite se.

Y Dodajte uredaj

Korak 1. Ukljucite uredaj, otvorite aplikaciju. Pritisnite “ " u gornjem desnom uglu da dodate uredaj,
zatim izaberite “Kliznu kapiju” koja ima narandZasti krug u gornjem desnom uglu. (SI. 1i 2)

% Ako postoji sivi krug u gornjem desnom uglu, to znaci da je uredaj ve¢ dodat. Korisnik

treba da pritisne i drzi dugme “Dec/Smart” oko 5s na kontrolnoj ploci, zatim ponovite  korak 1.

% Ako postoji poruka “Molimo unesite rezim distribucione mreze i dodajte uredaje”, korisnik treba da
pritisne i drzi dugme “Dec/Smart” oko 5s na kontrolnoj ploci, zatim ponovite korak 1.

Korak 2. Izaberite Wi-Fi, kliknite na “PoveZi” i unesite lozinku. (SI. 3) (Ako Wi-Fi nije dostupan, korisnik
moze izabrati “Bluetooth Dodaj” i koristiti Bluetooth funkciju za kontrolu kapije u blizini. Molimo pratite
korak 4).

Korak 3. Uredaj je uspeSno dodat. Korisnik moZze izmeniti ime uredaja i dugmetaiz” " ugornjem
desnom uglu. (SI. 5)

Korak 4: Bluetooth Dodaj: Kada koristite Bluetooth kontrolu, mobilna aplikacija mora biti blizu uredaja
unutar Bluetooth dometa da bi se povezala i kontrolisala, i samo jedan korisnikov telefon moze biti
povezan u isto vreme. (SI. 3 i 4).

4:19 -l = 149 ol F E 13:57 w56 EE
< Add device = < WLAN :
i VLAN
. .
-~ 9 + X-House lot
s seerae = JuliangTEMP-2.4G
I ]]]Il] l’ u +  JJ-ZB1-24G
£2000004 62000000 ®  JuJiangl
= J_24G
= CPE-07B3
[ + B-LINK123
Gateway s  ChinaNet-qgi2
Power
“ mtch .J .J & = NVRAW1210249
r (R T - lnHHF AG-LoRa Hon
! R Sl +  Chinanet-2.4G-17E0
Jautomation
1 Loek o
Winckrw Smart 0
Gaverwary
AF rumote
ENes [
BLE Davis



08:44 156 E

s
& Sliding Gate JE B

1)

remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the

device from a close range phone
4> >4

and cannot operate remotely!

Confirm Open Close
— .
e [+

Stop Pedestrian

2 B/ ®

Sl.4
Y Uredaj podrzava WIFL i bluetooth radni rezim
% Kada je uredaj uspe$no povezan na WiFi mrezu, podrzava daljinsko upravljanje i pode3avanja

uredaj putem mobilne aplikacije. (sl.5 )
% Kada je uredaj van mreZe ili mobilni telefon nema mrezu, ako je korisnik blizu uredaja unutar

10 metara, i otvori aplikaciju, automatski ¢e preci u Bluetooth rezim za upravljanje uredajem.

% Uredaj ¢e uspostaviti Bluetooth vezu sa mobilnim telefonom kako bi postigao blisku Bluetooth vezu
kontrolu (samo jedan korisnikov mobilni telefon moZe uspostaviti Bluetooth vezu u isto vreme).
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Y Prebaci WiFi mrezu ili bluetooth rezim

Ako korisnik treba da prede na novu WiFi mrezu ili Zeli da prebaciti reZim kontrole sa Bluetooth rezima na
WiFi rezim, molimo vas da pratite korake.

Korak 1. Izaberite uredaj, pritisnite“ " u gornjem desnom uglu. Kliknite na “Postavi/Izmeni WiFi". (Fig 7)

Korak 2. Izaberite novu WiFi mrezu i povezite se. I kliknite na “Osvezi". (Fig 8)

10:02 M sG E 3:49 0
4 Device Settings e WLAN
Current WiFi of the device XHOUSE_Test
Device name
Select a nearby WLAN
Maodel
= XHOUSE_Test
Setting
= JudiangTEMP-2.4G
Travel lsarning m
= Judiangl
User list
F JJ_24G
Set/Modify WiFi
L =  B-LINK123
Metwork Information
T JJ-4F

Sharing device
= JJ-3FCHEJIAN
Transfer main user
Operating Log

Gate remains opening alert

Binding camera

Fig 7 Fig 8

Y Podeli uredaj

Korak 1. Otvorite aplikaciju, izaberite uredaj. Pritisnite “ " u gornjem desnom uglu, zatim
izaberite da 3PODIJELI UREDAJ CE KREIRATI A45 KOD) FIG

Korak 2. Novi korisnik preuzima aplikaciju i otvara je, pritisnite “Skeniraj” u gornjem desnom uglu da
skenirate A45 KOD) FIG

. wscE 14134 all 56
< Sliding Gate (—\%\ i}
. = ) 4 Sharing device
.Mi
db» |
Open Close
o x
Stop Pedestrian
Scanning QR codes with xhouse app to create
B 73 o) device.(valid for 3 minutes)
Fig9 Fig 10
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Y PodeSavanja uredaja

Korisnik mozZe postaviti parametre iz APLIKACIJE za kontrolnu plocu.

Korak 1. Izaberite uredaj, pritisnite “ " u gornjem desnom uglu. Kliknite na “ PodeSavanje ". (Fig 11)

Korak 2. Podesite parametre na APLIKACIJI. (Fig 12)

Napomena: Dok korisnik Zeli da postavi parametre, uredaj mora biti povezan sa Wi-Fi. Ako ne, korisnik

treba da koristi Bluetooth funkciju i da drzi aplikaciju telefona Sto bliZze uredaju da bi postavio
parametre. Kada zavrsite, molimo kliknite na dugme “Sinhronizuj”.

10:02 1156 E m
) Lt Setting

4 Device Settings

Dwer current sensing setting Tor high speed 0
Device name

Satting high speed running time for apening "
Madel

Setting high speed running time far closing o
Setting

Padestrian moda L
Travel learning m

Auta eloging timer for pedestrian mode a
User list

Auta-closing timer for fully opaning LS
Sat/Modify WIFI

Auta-clasing timer for swipe card terminal triggearing 0
Network Information

Show apeed setting Qpen
Sharing device

Lirmit switch made NO mode
Transfer main user >

Safety beam input mode NO mode
Operating Log

Switch the motor direction Default direction
Gate remains opening alert >

o Switch the limit direction Default direction

Binding camera
— _-

Y Udaljena pomo¢

Kada vaSa oprema ne funkcioniSe, podeSavanja parametara treba ponovo prilagoditi. U ovom trenutku,
moZete direktno LQLWLDWHWKH3*5HPRWH$VVLVWDQFH" dugme i podeliti 45 kod ili verifikacioni kod
sa vasim instalacionim provajderom za udaljenu uslugu.

10:02 HH R § 11:50 o T E3

4 Device Setting% Remote assistance < Authorization code

Device serial number: 62000004
Device name Sliding Gate » Control board model: EGB18
Software version: 2.0.1

Mode| 816 Indentification code of this device:
=)

Setting >
Verfication code:  Valid within 1 day <

Travel learning m &

Scan to athorize the remote assistance

User list >
Set/Modify WiFi >
Network Information >
Attention
1.Authorizat de valid wit lay
Sharing device > e
Transfer main user >
Fig 13 Fig 14
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Y Dodaj USB karticu / RF daljinski upravlja¢ na lokaciji

Kada korisnik treba da doda RF daljinski upravljac ili USB karticu za otvaranje kapije, moZete koristiti
funkciju "Dodaj karticu / Daljinski upravlja¢ na lokaciji" da to uradite, i skenirati QR kod sa daljinskog
upravljaca ili uneti ID broj za USB karticu. Nema potrebe da otvarate kontrolnu kutiju da ih programirate.

4 Device Settings -

Sharing device

Transfer main user

Operating Log

Gate remains opening alert

Binding camera

Card list

Add USB card/RF remote off
site

10:09 E

remind

Please put the Remote close to the

door machine control panel, click
"Start Learning” and then pres
remote button after hearing a beep

Add USE card/RF remote at [
o « . .
PIN Code i
Message push (
Upgrading firmware 1 >
Add to desktop 5
W Delete
Fig 15 Fig 16

Y Dodaj USB karticu/RF daljinski upravljac van lokacije

Kada korisnik treba da doda RF daljinski upravljac ili USB karticu za otvaranje kapije, mozete direktno
koristiti funkciju "Dodaj USB karticu/RF daljinski upravlja¢ van lokacije", kliknite na dugme "U¢i" i
kliknite na "Pocni ucenje". Nema potrebe da otvarate kontrolnu kutiju, a kontrolna ploca ¢e uci u stanje
ucenja koda, a zatim pritisnite dugme daljinskog upravljaca ili ukljucite USB karticu da prenesete signal.

10:09 [ # 11:50 wl T
. £ Add Card | Remote Control
L4 Device Settings Remote assistance
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Add Card / Remote Control
Gate remains opening alert > @ U RF remote
dongle control

-
Binding camera » =
Card list >
Add USB card/RF remote off .
site :
Add USB card/RF remote at

L
site
PIN Code &
Message push (
Fig 17 Fig 18
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Y Upravljanje USB karticom i RF daljinskim upravljacem

Lista kartica moZe upravljati vaSom USB karticom i RF daljinskim upravljacem. Korisnik moZe sinhronizovati sve
kartice i daljinske upravljace sa listom kartica za upravljanje, i obrisati ih kada viSe nisu potrebni ili su izgubljeni.

11:51¢ o F B
4 Card list Select A
card(1/512) +
Juge@giigleict.com
(remote)000AECDS .

——

Fig 19

Y Povezivanje sa kamerom

Korak 1. Otvorite aplikaciju, izaberite uredaj. Pritisnite ” " u gornjem desnom uglu, zatim
izaberite “ Povezivanje kamere ".

Korak 2. Izaberite “ IP kameru ", i pritisnite “ Potvrdi " da biste to potvrdili.

10:09 [ 24 I 10:14 M TE
G Device Settings il G Binding camera
Sharing device
IF Camera
Transfer main user
Operating Log
Gate remalins opening alert

Binding camera

Card list »

Add USB card/RF remote off
site

Add USB card/RF remote at

site m
PIN Code q
Message push (

Upgrading firmware

Add to desktop

WDelete

Fig 20 Fig 21
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